
 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

提供可能な設備・機器：  

名称・型番（メーカー） 

  

  

  

  

  

所属： 福井工業高等専門学校 機械工学科 

研究タイトル： 

 

 

氏名：   伊勢 大成／ISE Taisei E-mail： t-ise@fukui-nct.ac.jp 

職名： 講師 学位： 博士（工学） 

所属学会・協会： 日本機械学会，品質工学会，北陸品質工学研究会 

キーワード： インテリジェントタイヤ，パラメータ設計，機能性評価 

技術相談 

提供可能技術： 

・品質工学を活用した効率的な実験計画の立案および統計的処理による結果分析 

・品質工学に関する技術相談，生産工程の分析・改善 

 

 
 

 
研究内容：  

 

【NC 旋盤の熱変形補正システムの開発】 

工作機械の熱変形対策のため，少数箇所の温度測定値から熱変形を予測し，熱変形誤差を補正する方法について

研究しています。 

様々な条件に対応可能な熱変形補正システムを，経験によらず，低コストで迅速に構築可能とするために，熱変形

解析，実験計画を利用した少数回の試験によって熱変形予測式を導出する手法の開発を目指しています。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

①温度場解析

仮想の発熱を与え複数
箇所の温度変化を推定、
傾向の近い箇所から
代表箇所を決定

②切削模擬試験

③実切削試験
切削油の有無などによる
実験定数の調整と精度確認

all pair法に
よる小数回で
網羅性の高い
実験計画

発熱源

測定
箇所

最適な組合せ
を自動選択

複数条件で
温度・熱変
形量を測定

∆𝑇1，∆𝑇2, … 𝐶 = 𝑎𝑥∆𝑇𝑥
     +𝑎𝑦∆𝑇𝑦 + ⋯

熱変形量予測式温度変化
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番号

因子

A
因子

B
因子

C
因子

D
1 A2 B3 C1 D1
2 A1 B2 C3 D2
3 A1 B1 C4 D1
4 A2 B1 C2 D2
5 A2 B2 C2 D1
6 A1 B2 C1 D2
7 A2 B1 C3 D1
8 A1 B3 C2 D2
9 A1 B3 C3 D2

10 A2 B2 C4 D2
11 A2 B3 C4 D2
12 A1 B1 C1 D2



所属： 福井工業高等専門学校 機械工学科

研究タイトル： 

氏名： 伊勢 大成／ISE Taisei E-mail： t-ise@fukui-nct.ac.jp

職名： 講師 学位： 博士（工学） 

所属学会・協会： 日本機械学会，品質工学会，北陸品質工学研究会 

キーワード： インテリジェントタイヤ，パラメータ設計，機能性評価

技術相談 

提供可能技術： 

・品質工学を活用した効率的な実験計画の立案および統計的処理による結果分析

・品質工学に関する技術相談，生産工程の分析・改善

研究内容： 

【自律移動ロボットの品質工学による評価】 

ロボット掃除機に代表される自律移動ロボットが普及しつつありますが，その性能について定量的な指標がなく，購入

時に適切に比較・判断ができません。また，人がいない状態で想定外の動作をして事故につながる危険もあります。 

本テーマでは，品質工学を活用し，実際の使用条件を実験条件に取り入れた機能性評価を行い，自律移動ロボットの

ロバスト性を定量化するための評価方法を検討します。

提供可能な設備・機器： 

名称・型番（メーカー） 

糸断面


